Mécanique classique | Chapitre 8 | Plan de cours

M8 - Mécanique du solide

| - Cinématique du solide

1.1 - Définition
.2 - Translation
a) Définition
b) Quantité de mouvement
I.3 - Rotation autour d’un axe fixe

1.4 - Applications

Il - Rotation d’un solide

II.1 - Moment d’inertie

1.2 - Energie cinétique

I1.3 - Couple

I1.4 - Liaison pivot

I1.5 - Théoreme du moment cinétique
I1.6 - Théoreme de la puissance cinétique

[l - Application : le pendule pesant

[11.1 - Sans frottement
a) TMC
b) TPC

l11.2 - Avec frottement



Capacités exigibles du chapitre

OO

d

O ad

O

Définir un solide.
Définir une translation rectiligne et une translation circulaire.
Etablir I'expression de la quantité de mouvement d’un systéme de deux points matériels sous la forme :
f))syst = Mo Vg-
Définir une rotation autour d’un axe fixe.
Exprimer la vitesse d’un point du solide en fonction de sa distance a I'axe et de la vitesse angulaire.
V(M) = G AHM = row &
Enoncer la relation entre moment cinétique, moment d’inertie et vitesse angulaire.
Ly=]rw
Savoir relier qualitativement le moment d’inertie a la distribution de masse.
Ja & m - (distance typique a A)?
Exprimer |'énergie cinétique d’un solide en rotation autour d’un axe fixe.
Définir un couple.
Définir une liaison pivot. Savoir justifier les actions mécaniques (forces et moments) qu’elle peut
produire.
Enoncer le théoréme du moment cinétique, pour un solide en rotation autour d’un axe fixe A dans un
référentiel galiléen.
Enoncer le théoréme de la puissance cinétique, pour un solide en rotation autour d’un axe fixe A dans
un référentiel galiléen.
Définir la puissance du moment d’une force.
Savoir traiter I'exemple du pendule pesant.
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